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Prototipagem e programacao de um robo para participacao
na prova Robot@Factory

/Objectivos: \

Este projecto teve por finalidade o desenvolvimento de software para o
controlo de um rob6 auténomo, através da sua localizaciao exacta em
um ambiente estruturado neste caso sendo este a pista usada na compe-
ticio Robot@Factory apesar de nio existirem obstaculos na pista as su-

as condi¢oes podem variar cabendo ao robo optar pelo caminho mais

correcto
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Gbncluséo: \

O verdadeiro teste a este projecto ocorreu durante a competicao de ro-
botica pois foi possivel testar a plataforma completamente em condigoes
reais sendo encontrados alguns problemas na pista usada na competiciao
mais propriamente no mecanismo usado para levantar as caixas mas os
objectivos mais importantes deste projecto foi o teste ao sistema de loca-

lizacao e locomocao e este foi realizado com sucesso conseguindo obter a

localizacao exacta na pista e seguindo o caminho certo correctamenty

Gataforma Usada: \

Foi usada uma plataforma omnidireccional de trés ro-
das a fim de se melhorar o robo diferencial usado em
competicoes anteriores, embora o hardware e software
sejam mais complexos o maior leque de movimentos que

foi adquirido trouxe grandes vantagens durante a com-
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