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Paiavras-chave: Controlo semi-activo, Redu¢do de vibragdes, Amortecedores MR

Resumo. Durante os tiltimos anos tem-se intensificado a investigacdo sobre o controlo de
vibragdes no dmbito da engenharia civil. Esta preocupacdo estd relacionada com a
necessidade de reduzir a resposta das estruturas quando sujeitas a sismos de grande
intensidade e consequentemente a reduglo dos danos provocados por estes sismos,
permitindo ndo so a salvaguarda de pessoas mas também a seguranga de bens e ainda a
possibilidade de posterior utilizacdo das edificacdes. No presente trabalho apresenta-se
uma metodologia de controlo semi-activo baseada na aplicacdo de amortecedores
Magneto-Reoldgicos (MR), nomeadamente a modelagdo numérica desies dispositivos e a
apresentacdo de um algoritmo de controlo baseado num modelo dindmico no espago de
estado. Serdo apresentados os resultados numéricos da resposta da estrutura com e sem
controlo semi-activo para varios registos SISmicos.



